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Wstep

Urzadzenie HUSCO z EZ-Select® to kompletny system sterowania podnosnikiem, ktory
wykorzystuje czujniki i zawér elektro-hydrauliczny sprzezony z tatwym w obstudze sterownikiem
aby zapewni¢ dokfadng i intuicyjng regulacje pozycyjng, regulacje sitowg i funkcje stabilizacyjne w
transporcie. Te zaawansowane funkcje pozwalajg operatorowi prowadzic¢ orke stabilnie i
skutecznie przy minimalnej ingerencji operatora po wstepnej konfiguracji oraz bezpieczniej
przejezdzac z pola na pole.

Niniejszy dokument odnosi sie do panelu sterowania TUZ HUSCO z funkcjg EZ-Select®
AX30888-51. Urzadzenie tworzy zamknietg petle systemu sterowania do regulacji 3-punktowego
elektro-hydraulicznego uktadu zawieszenia w potgczeniu z czujnikiem potozenia HUSCO
AX30888-10A, jak réwniez dwoma czujnikami obcigzenia HUSCO X30775-1 oraz zaworem
sterujgcym z oferty HUSCO. Wtgczniki zdalne (zazwyczaj montowane na btotniku) mogg by¢
réwniez podtgczone do systemu.

Panelu sterowania TUZ HUSCO AX30888-51

Czujnik potozenia
HUSCO AX30888-54

Zawor sterujgcy
z oferty HUSCO

Czujnik obcigzenia
HUSCO AX30888-53

Wszystkie elementy systemu muszg by¢ prawidtowo podtgczone do TUZ aby zapewni¢ poprawne
dziatanie. Wykres w Zatgczniku A ilustruje w jaki sposob te elementy powinny by¢ podtgczone do
panelu sterowania.



Panel sterowania EHR

Panel sterowania Informacje podstawowe

Przetgcznik
Podnoszenie-Stop-opuszczenie Przycisk menu

Punkty

Pokretto przewijania
mocowania

Punkty
mocowania

Ekran LCD Przycisk Enter

Przetacznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie: Jest to przetgcznik trojpotozeniowy stuzgcy do wyboru
trybu aktywnego. Pozycja srodkowa to stop.

Aby wigczy¢ tryb podnoszenia nalezy przetgcznik wcisngc u géry, po stronie przycisku ‘Menu'. Aby
wigczy¢ tryb opuszczania nalezy przetgcznik wcisngé u dotu po stronie przycisku "Enter". Uwaga: tryby
podnoszenia i opuszczania mozna wigczac tylko wtedy, gdy system zostat odblokowany. Opis w dalszej
czesci instrukcji.

Przycisk menu: Przycisk menu stuzy do uzyskania dostepu do menu systemu, naciskajgc go podczas
nawigacji po menu powoduje powrét do poprzedniego poziomu menu lub wyjscie z menu systemu.

Pokretto przewijania: Pokretto przewijania stuzy do poruszania sie po menu i dostosowanie wybranych
ustawien.

Przycisk Enter: Przycisk enter stuzy do wyboru ustawienia do regulacji oraz aby zapisa¢ ustawienia
EZ-Select®. Opis w dalszej czesci niniejszego instrukcji.

Ekran LCD: Na ekranie LCD wyswietlane sg wszystkie informacje dla uzytkownika.

Punkty mocowania: Zastosowano cztery otwory do montazu panelu sterowania w pojezdzie; doktadne
potozenie otwordéw przedstawiono w Zatgczniku B.



Ekrany trybéw automatycznych
Ekran rozpoczecia pracy (lub blokady)

System wyswietli ten ekran, po ponownym uruchomieniu, gdy zapton zostanie wtgczony, zdalne
przefgczniki zostaty aktywowane lub po ewentualnym btedzie systemu.

Wskaznik blokady Wybo6r numeru EZ/

Wskaznik potozenia Potozenie symbolu diagnostycznego

Wysokos¢

Strzatka
potozenia

Glebokos¢ Wersja oprogramowania

Wskaznik blokady: Oznacza ze system znajduje sie w trybie zablokowanym i wskazuje, co nalezy zrobic,
zeby go odblokowaé. W celu odblokowania systemu przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie nalezy
przeprowadzi¢ przez wszystkie tryby (Podnoszenie-Stop-Opuszczenie) i powrdci¢ do pozycji stop. Po
wprowadzeniu kazdego trybu odpowiednia Wskaznik ze strzatkg bedzie sie stale swieci¢. Gdy obie ikony
Swiecq sie stale i przycisk przetgcznika powrdcit do pozycji stop system jest odblokowany.

EZ-wybér numeru urzadzenia lub symbol diagnostyczny: EZ-Numer wyboru urzgdzenia zostanie

wyswietlony w tym polu, patrz EZ-Select opis na stronie 18 w celu uzyskania szczegétowych informacji. W
przypadku usterki pojawi sie ikona kodu btedu. (Patrz nizej)

{E} Ikona kodu btedu

Oprogramowanie i Wersja: identyfikator i wersja oprogramowania sg wyswietlane w tym polu.
Glebokosé: wyswietlana jest wartosci zadanej gtebokosci.

Strzatka aktualnej pozycji: wskazuje aktualng pozycje na pasku potozenia. W trybie przewijania paska
potozenia ta strzatka jest nieruchoma podczas gdy pasek potozenia porusza sie. W trybie przewijania

strzalkki, to strzatka porusza sie a pasek potozenia jest nieruchomy.

Wartos¢ aktualnej pozycji: oznacza wartosc liczbowa dla aktualnej pozycji.



Pasek potozenia: Pasek potozenia pokazuje 60 zmian wysokosci wokét aktualnego potozenia. Dwa
szersze paski pokazujg zadang wysokos¢ i gtebokosé. Ponizej warto$ci zadanej gtebokosci i powyzej
warto$ci zadanej wysoko$ci pasek jest ciehszy i przedstawia petny zakresu dziatania, ktéry znajduje sie
poza punktami zadanymi przez uzytkownika. Catkowita dtugos¢ paska oznacza maksymalny dostepny
zasieg potozen.

Pasek ma 101 pozycji ponumerowanych od 0 do100, gdzie 0 oznacza najnizszy dostepny punkt a 100
najwyzszy dostepny punkt. Ta skala zmienia sie kiedy poziom gruntu zostanie ustalony. Jesli ustawione
zostang potozenia ponizej poziomu gruntu, poziom gruntu bedzie okreslony jako 0 a potozenia zostang
pokazane jako ujemne. Catkowita liczba pozycji pozostanie 102 wigczajgc w to réwniez potozenie
ptywajgce (omdwione pdzniej) niemniej niektdre potozenia znajdujg sie powyzej a niektore ponizej poziomu
gruntu.

Wysokos¢é: Wysokosé jest wyswietlona

Jesli klawisz Enter zostanie wcisniety podczas wyswietlania tego ekranu, zostanie na nim wyswietlona
ramka w okot wskaznika Gtebokosci, oznacza to, ze wartos¢ Glebokos¢ moze by¢ zmieniana przez
obracanie pokrettem przewijania. Jesli klawisz Enter zostanie nacisniety po raz drugi ramka przesunie sig i
znajdzie sie w okot wartosci wysokosci. Obracajgc teraz pokretem przewijania bedzie mozna ustawié
zadang wysokos¢. Nacisniecie klawisza Enter po raz trzeci powoduje usunigcie ikony zaznaczajace;.
Pokretto przewijania nie reguluje zadnej funkcji w tym ustawieniu.

W czasie gdy ramka jest widoczna w okdt wskaznika wartosci mozna jg regulowaé za pomoca pokretta
przewijania.

Ekran trybu Stop (lub odblokowania)

Kiedy system zostat odblokowany, po przejsciu przez wszystkie tryby (Podnoszenie-Stop-Opuszczenie), a
nastepnie z powrotem do potozenia stop, wyswietlany jest ponizszy ekran.

Wysokos¢ Wskaznik odblokowania

Gtebokosé

W uzupetnieniu do elementéw wczesniej opisanych w ten tryb przedstawia nastepujgce informacje:

Wskaznik Odblokowania: Ten Wskaznik oznacza, ze uktad jest odblokowany, ale znajduje sie w trybie
zatrzymania.

Wartosci wysokosci i glebokosci mogg zosta¢ zmienione w taki sam sposdb, jak na ekranie startowym



Ekran trybu opuszczania

Kiedy przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie przestawi sie w dolne potozenie wyswietli sie ponizszy
ekran.

Wskaznik trybu

Wysokos¢ opuszczania

Wskaznik
aktywnego
kierunku

Gtebokosé Regulacja mieszana

W uzupetieniu do elementéw wczesniej opisanych w ten tryb przedstawia nastepujgce informacje:

Wskaznik trybu opuszczania: Ten wskaznik oznacza, ze ukfad jest odblokowany i znajduje sie w trybie
opuszczania.

Regulacja mieszana: Jest to ustawienie, z regulacjg w zakresie od 0 do10. Gdy jest ustawiona na 0,
system ignoruje obcigzenia i utrzymuje tylko gtebokos$¢ zaczepu. Gdy ustawienie znajduje sie w zakresie
1-10 system bedzie reagowat na zmiany obcigzenia az osiggnieta zostanie zadana gteboko$¢. Jezeli
obcigzenia zwieksza sie zaczep podniesie sie aby zmniejszy¢ obcigzenie a jezeli obcigzenie maleje zaczep
obnizy sie aby zwigkszy¢ obcigzenie. Im wyzsza numer regulacji jest ustawiony (1-10) tym wieksza bedzie
predkos¢ podnoszenia i opuszczania w reakcji na zmiane obcigzenia.

Wskaznik aktywnego kierunku: Ten wskaznik pojawia sie gdy regulator dostarcza odpowiedni prad do
zaworu w celu podnoszenia lub opuszczania. Pokazana strzatka moze by¢ skierowana w kierunku
widocznym lub przeciwnym. Na przyktadowym ekranie, pokazany kierunek oznacza, ze regulator wskazuje
na obnizanie zaczepu.

W tym trybie domysinie wyswietlana jest ramka w okt wartosci gtebokosci, z mozliwoscig jego zmiany za
pomocg pokretta przewijania. Nacisniecie klawisza Enter przeniesie pole tam i z powrotem pomiedzy
wartosciami gtebokosci i regulacjg mieszana.



Ekran trybu ptywajacego

Kiedy przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie przestawi sie w dolne potozenie a gtebokos¢ ustawiono
ponizej wartosci minimalnej wyswietli sie ponizszy ekran.

Wskaznik trybu ptywajgcego

Potozenie ptywajace

W uzupehieniu do elementéw wczesniej opisanych w ten tryb przedstawia nastepujace informacje:

Wskaznik trybu ptywajacego: Ten wskaznik oznacza, ze system jest odblokowany i znajduje sie w trybie
opuszczania a gteboko$¢ zostata ustalona ponizej najnizszego punktu zadanego.

Oznacza to, ze dolny zawdr bedzie kontrolowany. Pozwoli to na przeptyw oleju pomigedzy cylindrem
zaczepu (6w) i zbiornikiem wyréwnawczym w obu kierunkach.

Potozenie ptywajace: Ikona jest wyswietlana w miejscu regulacji gtebokosci gdy pokrettem przewijania
ustawiono gtebokos¢ ponizej minimalnej wartosci zadane;j.



Ekran trybu Podnoszenie

Kiedy przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie przestawi sie do pozycji podnoszenie wyswietli sie
ponizszy ekran.

Wskaznik trybu

Wysokos¢ podnoszenia

Wskaznik
poziomu
gruntu

Glebokos¢

Wskaznik trybu podnoszenia: Ten wskaznik oznacza, ze system jest odblokowany i znajduje sie w trybie
podnoszenia. Gdy wtgczony jest tryb transportowy; wyswietlany jest ponizej widoczny wskaznik. Tryb
transportowy moze byé wigczany i wytgczany po nacisnieciu klawisza ENTER.

£1

Jesli tryb transportowy zostat wtgczony, na pasku potozenia pojawi sie ikona a zaczep obnizy sie do
srodkowego punktu pola wskaznika. Pole oznacza zakres ruchu jaki zaczep moze wykona¢ w warunkach
dynamicznego obcigzenia.

Wskaznik poziomu gruntu: Ten wskaznik oznacza poziom gruntu. Moze by¢ wigczony w menu i
ustawiony w zadane potozenie. Po ustawieniu pojawi sie ikona, jak pokazano na przyktadzie, a gtebokos¢ i
wysokos¢ zmieni sie w odpowiednio do poziomu gruntu. Potozenia ponizej gruntu bedg ujemne, a powyzej
potozenia bedg dodatnie.

W tym trybie domysinie wyswietlana jest ramka w okt warto$ci gtebokos$ci, z mozliwo$cig jego zmiany za
pomocg pokretta przewijania.



Tryb reczny
Uruchamianie wigcznikiem zdalnym

Na potrzeby zdalnego sterowania przetgczniki powinny by¢ dostepne z tytu ciggnika i moga
by¢ uzywane do sterowania. Naci$niecie przycisku podnoszenie powoduje podnoszenie a
nacisniecie przycisku opuszczanie - obnizenie. Jesli stosowane sg zdalne przetgczniki
system przejdzie do trybu blokady a panel sterujacy zostanie wytgczony, dopodki system nie
zostanie ponownie odblokowany. Podczas sterowania przetgcznikami zdalnymi predkosé
przesuwu zaczepu wynosi 50% maksymalne;j.

Praca w sytuacji gdy tryby automatyczne nie sg dostepne

Jesli system nie jest skalibrowany, kalibracja nie powiodta sie lub system zawiera btad zwigzany z
czujnikiem potozenia lub sterownikami cewki/ informacjami zwrotnymi wtedy przetgcznik Podnoszenie-
Stop-Opuszczenie bedzie dziatat jak zdalne przetaczniki pozwalajgce operatorowi powoli podnosié, gdy
przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie znajduje sie w pozycji podnoszenia i powoli obnizaé, kiedy
przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie znajduje sie w potozeniu opuszczanie.
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Poruszanie sie po menu

Dostep do nawigacji pomiedzy ekranami mozliwy jest po nacisnieciu klawisza Menu, a nastepnie przy
uzyciu pokretto przewijania.

Po nacisnieciu klawisza MENU aktualny tryb jest wskazywany w lewym gornym rogu ekranu natomiast
EZ-Wybdr numeru narzedzia lub Symbolu diagnostycznego pozostaje w géornym prawym rogu ekranu.
Pozycje menu opisano ponizej:

Wskazywana jest aktualna wartos¢ gtebokosci. Po nacisnieciu przycisku ENTER
zostanie wyswietlona ramka w okét wartosci, a Gieboko$é moze by¢ regulowana
przy uzyciu pokretta przewijania. Ponownie nacisniecie klawisza ENTER usuwa
ramke w okét wartosci glebokosci i pozwala ponownie korzystac¢ z pokretta
przewijania do poruszania sie po menu.

¥
=

Gtebokosc¢

Wskazywana jest aktualna wartos¢ obnizania. Po nacisnieciu przycisku ENTER
zostanie wyswietlona ramka w okét wartosci, a wartos¢ obnizania moze byé
regulowana przy uzyciu pokretta przewijania. Ponownie nacisniecie klawisza
ENTER usuwa ramke w okt wartosci obnizania i pozwala ponownie korzystac¢ z
pokretta przewijania do poruszania sie po menu.

¥

|

Warto$¢ Obnizania

Wskazywana jest aktualna warto$¢ podnoszenia. Po nacisnieciu przycisku
ENTER zostanie wyswietlona ramka w okt wartosci, a warto$¢ podnoszenia
moze by¢ regulowana przy uzyciu pokretta przewijania. Ponownie nacisniecie
klawisza ENTER usuwa ramke w okot wartosci podnoszenia i pozwala ponownie
korzystac¢ z pokretta przewijania do poruszania sie po menu.

¥

Inp]

Wartos¢ Podnoszenia

Wskazywana jest aktualna warto$¢ wysokos$ci. Po nacisnieciu przycisku ENTER
zostanie wyswietlona ramka obok wartosci, a Wysokos¢ moze by¢ regulowana
przy uzyciu pokretta przewijania. Ponownie nacidniecie klawisza ENTER usuwa
ramke obok wartosci wysokosci i pozwala ponownie korzystac¢ z pokretta
przewijania do poruszania sie po menu.

41

Wysokos¢

Wskazywana jest aktualna warto$¢ regulacji mieszanej. Po nacisnieciu przycisku

ENTER zostanie wyswietlona ramka obok wartosci, a regulacja mieszana moze

by¢ ustawiana przy uzyciu pokretta przewijania. Ponownie nacisniecie klawisza

f ENTER usuwa ramke obok warto$¢ regulacji mieszanej i pozwala ponownie
korzysta¢ z pokretta przewijania do poruszania sie po menu.

-
%
+

Regulacja Mieszana

Po nacisnieciu przycisku ENTER zostanie wyswietlona ikona jak ponizej:

Pokrettem przewijania teraz wybiera sie zatgczony tryb transportowy (ikona po
prawej stronie) lub tryb transportowy wytgczony (ikona po po lewej stronie).
Ponownie naci$niecie klawisza ENTER usuwa te ikony i pozwala korzystaé z
Tryb Transportowy pokretta przewijania do poruszania sie¢ po menu.

2N

Wyswietlana jest aktualna wartos¢ czutosci trybu transportu. Jesli zostanie

nacisniety klawisz ENTER, pojawi sie ramka obok wartosci, a wartos¢ czutosci
trybu transportu mozna zmienia¢ od 1 do 10 przy uzyciu pokretta przewijania.
Ponownie nacisniecie klawisza ENTER usuwa ramke obok wartos¢ czutosci trybu
transportu i pozwala ponownie korzysta¢ z pokretta przewijania do poruszania sie

po menu.

Im wieksza jest wartos¢ czuto$ci trybu transportu, tym wieksza jest ilos¢ czasu, w
ktérej zastosowano korekte btedu przy okreslonej zmianie obcigzenia.
Prawidtowe ustawienie zalezy w duzym stopniu od zastosowanego narzedzia i
Czutosci Trybu Transportu powinno by¢ sprawdzone w pracy.

11




Diagnostyka

Po nacisnieciu przycisku ENTER, zostanie wyswietlone podmenu Diagnostyka.
Pokretto przewijania pozwala na poruszanie sie posrod regulacji pomiedzy

ekranami menu.

Kody btedow

Wyswietlany jest kod usterki o najwyzszym priorytecie lub jesl
zaden z koddw nie jest aktywny, zostanie wyswietlony komunikat
"No Problem". Lista kodéw btedodw i priorytet wySwietlane sg w
sekcji Rozwigzywanie probleméw w tym przewodniku. Po
naci$nieciu klawisza Enter, zostanie wyswietlony inny ekran,
pokazujgcy liste wszystkich kodéw btedéw, jesli zadne kody nie sg
aktywne zostanie wyswietlony komunikat "None".

Po nacisnieciu przycisku ENTER, pojawi sie inny ekran, ktory
wyswietla nastepujgce informacje:

. Czujnik potozenia w woltach

. Czujnik obcigzenia 1 w woltach

. Czujnik obcigzenia 2 w woltach

. Napiecie zaptonu w woltach

. Napiecie alternatora w woltach

. Zdalne podnoszenie wigczony (1) lub wytgczony (0)

. Zdalny opuszczanie wigczony (1) lub wytgczony (0)

. Prad podnoszenia w miliamperach

. Prad opuszczania w miliamperach

10. Pragdowe sprzezenie zwrotne podnoszenia w miliamperach
11. Pragdowe sprzezenie zwrotne opuszczania w miliamperach

O©COoO~NODLWN -

Pokretto przewijania pozwala na poruszanie sie w dot, aby moc
wyswietla¢ wartosci z listy. Nacisniecie Menu umozliwia uzycie
pokretta przewijania, do ponownego przejscia do podmenu
Diagnostyka.

Diagnostyka
(cigg dalszy)

Kalibracja

**Przed rozpoczeciem procedury kalibracji upewnij sie, ze obroty
silnika sg ustawione na poziom wystarczajgcy do osiggniecia
czasu cyklu, a temperatura oleju wynosi 50 stopni C.**

Po nacisnieciu przycisku ENTER, automatycznie rozpocznie sig
procedura kalibracji, a zaczep zacznie sie przesuwaé. W miare
postepu procedury liczba na dole ekranu zmienia sie wraz z
zakonczeniem kazdego etapu procesu. Po zakonczeniu procedury
kalibracji system powrdci do trybu zablokowanego. Jesli z
jakiejkolwiek przyczyny kalibracja nie powiedzie sig, system
pozostawi wlaczony ekran kalibracji gdzie zostanie wyswietlony
numer nieudanego etapu.

507,

Poziom gruntu

Po wytgczeniu ustawienia Poziom gruntu, na ekranie zostanie
wyswietlony komunikat ,OFF”. Po nacisnieciu przycisku ENTER
aktualna pozycja jest zapisywana jako poziomu gruntu. Aby to
prawidtowo ustawi¢ uzytkownik powinien obnizy¢ urzadzenie do
poziomu podioza, a nastepnie przejs¢ do tego ekranu i nacisngé
przycisk ENTER. Aby wytgczy¢ ustawienie Poziom gruntu, nalezy
przytrzymac przycisk ENTER przez 5 sekund. Ikona Poziomu

gruntu znajduje sie ponizej:

Jasnosé

Wyswietlana jest aktualna wartos¢ jasnosci. Po nacisnieciu
przycisku ENTER, zostanie wyswietlona ikona obok wartosci, a
wartos¢ Jasnosci mozna wyregulowaé za pomoca pokretta
przewijania. Nacisniecie przycisku ENTER powoduje usuniecie
ramki z zakresu wartosci Jasnosci i umozliwia uzycie pokretta
przewijania, aby ponownie przejs¢ do podmenu Diagnostyka.
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Kontrast

Wyswietlana jest aktualna warto$¢ kontrastu. Po nacisnieciu
przycisku ENTER, zostanie wyswietlona ikona w okot wartosci, a
warto$¢ Kontrastu mozna wyregulowa¢ za pomocg pokretta
przewijania. Nacisniecie przycisku Enter powoduje usuniecie ramki
z zakresu wartosci kontrastu i umozliwia uzycie pokretta
przewijania, aby ponownie przewing¢ do podmenu Diagnostyka.

EZ-Select

Wyswietlane jest aktualnie wybrane narzedzie. Po nacisnigciu
przycisku ENTER, pojawi sie ekran EZ-Select gdzie maksymalnie
przechowywe sg 4 narzedzia, ta strona jest dostepna tylko wtedy,
gdy przetgcznik Podnoszenie-Stop-Opuszczenie znajduje sie w
pozycji Stop. Pokretto przewijania stuzy do przewijania listy, a
przycisk ENTER stuzy do wybrania zgdanego narzedzia i
zatadowania jego zapisanych ustawien. Po nacisnieciu przycisku
Menu, powraca sie do poprzedniego ekranu.

Na kazdej stronie w lewym gérnym rogu wyswietlany jest numer
EZ-Select. Przykiad wyswietlonego numeru EZ-Select wyswietlany

jest ponizej: 1

Jesli uzytkownik zmieni jedno z ustawien na inne od
zapamietanych wartosci, wyswietlany numer EZ-Select zmieni sie

tak, jak pokazano ponizej: il

Aby zapisa¢ wprowadzone zmiany, nalezy przytrzymac przycisk
ENTER przez 5 sekund. Aby anulowaé zmiany, przejdz do strony
menu EZ-Select, nacisnij ENTER i przewin, aby wyr6znic inne
narzedzie. Nacisnij ponownie ENTER, aby wybra¢ inne narzedzie.
Nastepnie przewin do oryginalnego narzedzia ii nacisnij przycisk
ENTER, aby je ponownie zaznaczyé.
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Rozwigzywanie probleméw

Wskazniki btedu

Zastosowano kilka wskaznikéw w celu informowania o btedach, jesli zostang wykryte.

Najczestszym jest symbol kodu btedu (po prawej). Ten symbol pojawi sie w prawym gornym -{i}
rogu ekranu, gdy wykryty zostanie kod btedu. Poza tym, niektére z poszczegdlnych koddw

btedéw majg inne wskazniki:

Miga strzatka w biezacej pozycji: Miga strzatka w biezgcej pozycji, jesli napiecie czujnika potozenia
jest wysokie lub niskie, wskazujgc na potencjalny problem z czujnikiem potozenia. W tych warunkach
automatyczne tryby zostang wytgczone, a zatem przetgcznik tréjpotozeniowy bedzie dziatat jak
przetagczniki zdalne, oraz bedg umozliwia¢ powolne podnoszenie lub powolne obnizanie.

Wartosci wysokosci i gtebokosci migaja: Jezeli urzgdzenie ma by¢ kalibrowane lub kalibracja sie
nie powiodta, wéwczas wartosci Wysokosci i Gtebokosci bedg miga¢ wskazujgc, ze gérna i dolna
granica pozycji sg nieznane. W tych warunkach automatyczne tryby zostang wytgczone, a zatem
przetagcznik trojpotozeniowy bedzie dziatat jak przetgczniki zdalne, oraz bedg umozliwiaé powolne
podnoszenie lub powolne obnizanie.

Wskaznik regulacjji mieszanej miga: Jezeli napiecie na jedenym z czujnikdw obcigzenia jest wysokie
lub niskie, co wskazuje na potencjalny problem z jednym z czujnikéw obcigzenia, ikona Regulacji
mieszanej bedzie migaé. W tych warunkach tryby automatyczne nie bedg wylgczone, tylko tryb
regulacji sitowej jest wytgczony, co pozwala uzytkownikowi kontynuowaé prace w trybie regulacji

pozycyjnej.

Lokalizacja kodu btedu

Jezeli pojawit sie kod btedu, nalezy sprawdzic, jakie to kod, przechodzac do strony kodu btedu w menu,
jak opisano w sekcji "Nawigowanie po menu" w tej instrukcji. Po przejsciu do strony Kodu btedu
zostanie wyswietlony kod btedu o najwyzszym priorytecie opisany w sekcji "Opis kodu btedu".
Nacisnigcie przycisku ENTER na tym ekranie wyswietli petng liste kodow btedow, ktére wystepuja.

W celu dalszego diagnozowania problemu nalezy przejs¢ do strony Status. Przej$¢ do strony Status
zgodnie z opisem w sekcji "Nawigowanie po menu" w tej instrukcji, a nastepnie nacisng¢ przycisk
ENTER. Zostang wyswietlone biezgce wartosci wszystkich sygnatow wejsciowych i wyjsciowych ktére
mozna wykorzystaé¢ do diagnozowania awarii odpowiednich urzadzen.
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Opis kodu btedu

Prior Diagnozowany kod btedu SPN | FMI Warunek, uruchomienia
ytet
1 Awaria ECU 628 | 12 |Przycisk podnoszenia i opuszczania sg aktywne
przez 100 milisekund

2 ECU nie kalibrowane 628 | 14 |Aktywny po wystfaniu z firmy HUSCO

3 ECU wymaga kalibraciji 628 | 13  |Ustawi¢, gdy kalibracja zostanie przerwana

4 Cewka podnoszenia zwarcie do 701 | 5
masy / otwarta

5 Cewka podnoszenia zwarcie do 701 | 6
akumulatora

6 Cewka opuszczania zwarcie masy/ | 702 | 5
otwarta

7 Cewka opuszczania zwarcie do 702 | 6
akumulatora

8 Czujnik potozenia - zbyt niskie 703 | 4 Napiecie czujnika potozenia <0,25 V przez 100
napiecie milisekund

9 Czujnik potozenia - zbyt wysokie 703 | 3 |Napiecie czujnika pofozenia> 4,75 V przez 100
napiecie milisekund

10 | Czujnik potozenia 1 - zbyt niskie 704 | 4 |Napiecie czujnika obcigzenil <0,25 V przez 100
napiecie milisekund

11 | Czujnik obcigzenia 1 - zbyt wysokie | 704 | 3 Napiecie czujnika obcigzenial > 4.75 V przez 100
napiecie milisekund

12 | Czujnik obcigzenia 2 - zbyt niskie 705 | 4 |Napiecie czujnika obcigzenia2 <0,25 V przez 100
napiecie milisekund

13 | Czujnik obcigzenia 2 - zbyt wysokie | 705 | 3 |Zanik napiecia czujnika obcigzenia2 > 4,75V przez
napiecie 100 milisekund

14 | Zewnetrzny wigcznik podnoszenia 706 | 6  [Zewnetrzny wtacznik podnoszenia jest aktywny @
zablokowany zresetowany i pozostanie aktywny przez 5 sekund.

15 | Zewnetrzny wigcznik opuszczania 707 | 6 Zewnetrzny wigcznik opuszczania jest aktywny @
zablokowany zresetowany i pozostanie aktywny przez 5 sekund.

16 | Wysokie napigcie akumulatora 158 | 0 Napiecie akumulatora > 18 V przez 5 sekund

17 | Niskie napigcie akumulatora 158 | 17 |Napiecie akumulatora <7 V przez 1 sekunde
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